Проект «Машиностроительный завод»

Авторы проекта:  Лидеры команды «Драйв»  легокружка 4 «А» класса

Погорелов Иван, Тараканов Андрей, Кумбрасев Максим, Свистун Василий

МОУ СОШ № 109  г. Трёхгорный   Челябинской области

Руководитель: учитель начальных классов Побегуца Наталья Михайловна

Цель проекта:Создать  модель машиностроительного завода 

Результат проекта: Роботы: кран, конвейеры, шлагбаум, работающие по определенной программе.

Задачи проекта:

1. Узнать, что такое машиностроительный завод

2. Какие машины делают на заводах, какие станки для этого используют.

3. Собрать роботов из легоконструктора, похожих на машины, станки, используемые на заводах.

4. Для программирования роботов использовать программу ROBOLAB 

Решение задачи  № 1, 2.
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Решение  задачи № 3.

Лидеры команды «Драйв» конструировали модели роботов, которые работают на машиностроительных заводах.

1 робот - конвейер «Карусель»

Робот - Конвейер «Карусель» медленно вращает их вокруг себя. Машины для сборки прикрепляются к встроенным балкам на специальных  тросах. Рабочие устанавливают при этом нужные детали на машину, т.е. производят сборку. 

Технические характеристики:

робот-конвейер «Карусель»

Для сборки этого робота нужно знать понятия зубчатой передачи. Использовали последовательность построения карусели. Программируемый микрокомпьютер RCX и одного  мотора, робот может поворачиваться  вокруг себя. Для вращения используются три больших шестерёнки и две маленьких. 

2 робот–конвейер «Беговая дорожка»
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Готовая машина поступает на конвейер, машина медленно  движется по транспортерной ленте, где рабочие дополняют машину деталями и проверяют качество собранной машины.

Технические характеристики:

Программируемый  двумя микрокомпьютерами RCX, состоит из четырёх  моторов, из двух гусениц, каждая гусеница движется за счёт двух звёздочек. 

3 робот – «Подъемный кран»
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Робот  поднимает и переносит машины с объекта на объект. Оснащен кабиной для крановщика, тросом для поднятия тяжестей, и сиреной, которая сообщит о неисправности приборов  на заводе.

Технические характеристики:

Программируемый микрокомпьютер RCX и одного  мотора, датчиками касания, используется  противовес, для подъема используется  принцип сборки шлагбаума. 

4 робот- «Шлагбаум»
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На заводе действует пропускная система.

Пропускает транспорт и рабочих на завод. Есть кабина для контролёра и смотрителя за порядком на заводе.

Технические характеристики:

Программируемый микрокомпьютер RCX и одного  мотора, датчиками касания, используется  принцип сборки шлагбаума. 

Описание программ. 

Роботы  начинают  работать   при  нажатии кнопки. Два робота «Подъемный кран» и «Шлагбаум» двигаются  при нажатии датчиков касания. Осуществляется подъем вверх и вниз.
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Машиностроительный завод, придуманный ребятами команды «Драйв»

Итоги проекта:

· Достигнут конечный результат и выполнены задачи проекта.

· Создана активная команда участников проекта, способная продолжить работу в будущем.

· Результат проекта может быть использован другим коллективом. 

· Получено удовольствие от самой деятельности.
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Проект  «Роботизированный  комплекс   для охраны  объектов Московского Кремля»
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Автор:  Мигашкин Илья, Вавилов Александр ученики  5  «А» класса МБОУ «СОШ №109» г. Трёхгорный

Руководитель: Побегуца Н.М.

Актуальность:  Робототехника — это одно из направлений современной науки, которое в будущем  будет определять научно- технический, промышленный и оборонный потенциал страны. Робототехника может заменить человека в разных областях деятельности, в том числе и  охрана объектов.

Проблема проекта: природные объекты или объекты, созданные руками человека,  необходимо сохранять и оберегать.  Может ли робототехника помочь человеку в охране  этих объектов. 
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Гипотеза:   Можно создать    роботизированную систему для охраны Московского  Кремля.

     Цель: изучить,  придумать и разработать роботизированную комплекс  для охраны Московского  Кремля.

[image: image18.jpg]



Задачи проекта:

Познакомиться с историей Московского Кремля.

Определить, какие объекты необходимо охранять.

Разработать роботизированный комплекс.

Изготовить макет роботизированного охранного комплекса. 
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Этапы работы над проектом:

 Информационный: поиск, анализ и отбор информации по проекту.

Работая над проектом, мы изучили:

Историю Московского Кремля

Узнали, какие объекты расположены внутри Кремля
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Московский Кремль представляет собой величественный архитектурный ансамбль. Это древнейшая часть столицы, и каждая постройка на его территории — уникальный исторический памятник.

Московский Кремль, вместе с прилегающей к нему Красной площадью, был включен в Список ЮНЕСКО в числе самых первых российских объектов: действительно, это подлинный символ не только Москвы, но и всей России. С 1991 г. функционирует государственный историко-культурный музей-заповедник «Московский Кремль», который ежегодно посещают многие тысячи туристов. 

Вывод: 

Проанализировав всю изученную информацию, поняли, что  этот исторический памятник нуждается в охране и в этом человеку может помочь робототехника.

Конструирование: В ходе кропотливой работы придумали роботизированный охранный комплекс, расположенный в стене Кремля.

Комплекс состоит из 4 - устройств:

 1.«Билет — пропуск»    2. «Блок — стоп»    3. «Фальш — пол»  

  4. Охранный диспетчерский пункт

При конструировании использовали детали конструктора  LEGO Mindstor ms NXT И PCX.
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Описание проекта:

В ходе  работы над проектом нами были созданы:
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Комплекс  из 4 - устройств:

«Билет — пропуск»
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 2. «Блок — стоп» 
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 3. «фальшь — пол» 

4. Охранный диспетчерский пункт
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Чтобы пройти на территорию Кремля,   посетитель показывает свой билет устройству, которое называется «Билет — пропуск». Это устройство состоит из датчика «Цвета»

 Если  посетитель   показывает фальшивый билет и пытается пройти через арку башни Кремля на территорию  Кремля, то его останавливает  устройство «Блок — стоп»

 Если человек решил пройти на территорию  Кремля без билета, то его движение блокируют датчики ультразвука, он оказывается в западне. На охранный пункт подается сигнал диспетчеру.

Устройство «Блок — стоп» состоит их двух датчиков ультразвука,  двух моторов и  специальных ограждений.

Если всё — таки нарушителю удается пройти через  ограждения в арке,  то  он  непременно наступит на устройство «Фальшь — пол», которое находится под асфальтовым покрытием .  Это устройство  можно расположить не только  возле  каждой   арки Кремля, но и вокруг зданий находящихся   на  территории  Кремля.  Устройство состоит из двух датчиков касания,  при наступании  на пол, подается сигнал диспетчеру.
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Технические характеристики

 Для создания модели роботов использовали  конструктора  LEGO Mindstor ms NXT.
ресурсный набор 

программное обеспечение
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Организации, которые действуют в Кремле

На территории действуют:

Федеральная служба охраны — выполняет функции по охране высших должностных лиц государства. Официальное рабочее место Президента — Кремль.

Государственный кремлёвский дворец — место проведения различных мероприятий.

Русская православная церковь — использует Архангельский собор, Благовещенский собор, Успенский собор, Церковь Ризоположения.

Государственный историко-культурный музей-заповедник «Московский Кремль» —  Организует экскурсии по Кремлю. Содержит культурные здания. 
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Роботизированный комплекс для охраны объектов Московского Кремля  можно использовать

 и на других объектах Всемирного наследия. 

Например, 
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Казанский Кремль   Успенский собор Владимира  Кремль в Ярославле
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Новгородский Кремль    Соловецкий монастырь Цитадель, старый город  Великая 
крепостные сооружения Дербента китайская стена
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Программирование:

Создание программ в  среде   LEGO Mindstorms NXT для 2 микропроцессоров.
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